Samenvatting

Voor het bouwen van een accuraat en autonoom weerstation moeten verschillende on-
derdelen gekozen worden. Deze onderdelen omvatten de Raspberry Pi 3B+ als brein,
verschillende sensoren en een batterijmodule om het geheel autonoom te houden. Om
deze sensoren te kunnen gebruiken dienen ze eerst geprogrammeerd te worden in Python
en daarna op een goede plaats op het meetstation geinstalleerd worden, zodat er geen
interferentie van externe factoren mogelijk is. Om het meetstation in staat te stellen om
het weer en fijnstof zo accuraat mogelijk te meten, dienen al de sensoren gekalibreerd te
worden. Met dit meetstation zijn er meer dan 14.000 verschillende metingen genomen,
waarvan een deel als autonoom meetstation en een ander deel terwijl het meetstation
aangesloten was aan het elektriciteitsnet. Uit deze data kan er geconcludeerd worden dat
de batterij de grootste limiterende factor is, door het te traag opladen en het te hoge ener-
gieverbruik van het meetstation. Bovendien kan onder batterijvoeding de nauwkeurigheid

van de metingen niet gegarandeerd worden.



