Samenvatting

Deze thesis gaat over de haalbaarheid en het nut van een zoekactie door middel van een
multicopter drone na een MOB-incident op koopvaardij- of passagiersschepen in
internationale wateren. Ook de factoren die een zoekactie door middel van een drone

beinvloeden en de geschiktheid van de toestellen op de markt worden besproken.

Uit de uitgewerkte zoekmethode blijkt wel dat een drone gebruikt kan worden om de
periode te overbruggen wanneer het slachtoffer uit het zicht verdwijnt tijdens het
keermanoeuvre. Al zijn er effectievere alternatieven beschikbaar om de slaagkans van een

zoekactie te verhogen, met name dronevliegtuigjes en MOB-detectiesystemen.

Een eerste factor die de haalbaarheid van een zoekactie negatief beinvloeden is de
batterijtechnologie, die een te lage actieradius met zich meebrengt en niet veilig genoeg is
voor stockage of gebruik aan boord. Ook autonome onbemande systemen moeten nog
evolueren voordat ze courant op de markt verkrijgbaar zijn, hieruit volgt dat het
gebruiksgemak voor de bemanning niet optimaal is. Het aanbod voor waterdichte toestellen
die drijven is nog te beperkt. De sector is echter nog in volle groei en uit alle interviews is
gebleken dat het nuttig is om dit onderwerp binnen enkele jaren opnieuw te proberen,

aangezien de technologie zo snel evolueert.



